6. ORTOGONÁLNÍ SOUSTAVY, FOURIEROVY ŘADY

Def.:
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nazýváme skalárním součinem funkcí f a g.
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Říkáme, že funkce f a g jsou ortogonální a píšeme f 
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Říkáme, že systém funkcí 
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Číslo, které značíme 
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nazýváme normou funkce f.
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Systém funkcí 
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-
Systém se nazývá ortonormální, právě když je ortogonální a zároveň normální.

Věta:
Platí:
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Některé ortogonální systémy:
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Pozn.:
Důležité integrály
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Systémy
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na intervalu 
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na intervalu 
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kde a je libovolné číslo a 
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Def.:
Nechť 
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nazýváme Fourierovými koeficienty funkce f vzhledem k systému 
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Pozn.:
Značení F - koeficientů vzhledem k úplnému trigonometrickému systému
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v intervalu
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-
koeficient příslušný funkci 1 ozn. 
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koeficienty příslušné funkcím 
[image: image50.wmf])

cos(

nx

, resp. 
[image: image51.wmf]÷

ø

ö

ç

è

æ

x

l

n

p

cos

 ozn. 
[image: image52.wmf]n

a



-
koeficienty příslušné funkcím 
[image: image53.wmf])

sin(

nx

, resp. 
[image: image54.wmf]÷

ø

ö

ç

è

æ

x

l

n

p

sin

 ozn. 
[image: image55.wmf]n

b



Přičemž
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Je-li funkce f
- sudá, pak 
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- lichá, pak 
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Říkáme, že
- sudé funkce mají kosinové Fourierovy řady



- liché funkce mají sinové Fourierovy řady

Def.:

Řadu 
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Pro sudou funkci f  na intervalu 
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Pro lichou funkci f na intervalu 
[image: image71.wmf](

)

p

p

,

-

, resp. 
[image: image72.wmf](

)

l

l

,

-




[image: image73.wmf]å

¥

=

»

1

)

sin(

n

n

nx

b

f

,
resp.

[image: image74.wmf]å

¥

=

÷

ø

ö

ç

è

æ

»

1

sin

n

n

x

l

n

b

f

p








1
2

_1203516966.unknown

_1203518156.unknown

_1203518537.unknown

_1203519157.unknown

_1203519216.unknown

_1203600617.unknown

_1203600755.unknown

_1203519236.unknown

_1203519165.unknown

_1203518953.unknown

_1203519052.unknown

_1203519073.unknown

_1203518577.unknown

_1203518761.unknown

_1203518798.unknown

_1203518699.unknown

_1203518559.unknown

_1203518347.unknown

_1203518418.unknown

_1203518512.unknown

_1203518403.unknown

_1203518192.unknown

_1203518285.unknown

_1203518167.unknown

_1203517660.unknown

_1203518057.unknown

_1203518112.unknown

_1203518133.unknown

_1203518099.unknown

_1203517893.unknown

_1203518000.unknown

_1203517763.unknown

_1203517326.unknown

_1203517346.unknown

_1203517589.unknown

_1203517027.unknown

_1203517095.unknown

_1203517150.unknown

_1203517013.unknown

_1203514753.unknown

_1203516050.unknown

_1203516776.unknown

_1203516909.unknown

_1203516951.unknown

_1203516828.unknown

_1203516088.unknown

_1203516759.unknown

_1203516076.unknown

_1203514899.unknown

_1203514962.unknown

_1203516030.unknown

_1203514946.unknown

_1203514783.unknown

_1203514835.unknown

_1203514768.unknown

_1203511999.unknown

_1203514646.unknown

_1203514708.unknown

_1203514745.unknown

_1203514681.unknown

_1203512139.unknown

_1203512154.unknown

_1203512015.unknown

_1203511841.unknown

_1203511878.unknown

_1203511971.unknown

_1203511372.unknown

_1203511649.unknown

_1203511772.unknown

_1203511338.unknown

