2. DIFERENCIÁLNÍ POČET FUNKCÍ NĚKOLIKA PROMĚNNÝCH

Def. 2.1:
(Parciální derivace)
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Funkce n nezávisle proměnných má n parciálních derivací 1. řádu.

Věta 2.1:
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Věta 2.2:
(Parciální derivace složené funkce)
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Def. 2.2:
Říkáme, že funkce 
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Analogicky značíme a definujeme parciální derivaci třetího a vyššího řádu. 
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Věta 2.3:
Jsou-li funkce
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Def. 2.4:
(Směrová derivace)
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Def. 2.5:
(Gradient)
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Věta 2.4:
Má-li funkce f  v bodě 
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Def. 2.6:
(Totální diferenciál)
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Totální diferenciál funkce značíme 
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Def. 2.7:
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(Taylorova věta)
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Příklad:
Vypočtěte parciální derivace prvního řádu daných funkcí
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Příklad:
Vypočtěte všechny požadované derivace daných funkcí
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Výsledky:
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Příklad:
Dokažte, že daná funkce vyhovuje dané diferenciální rovnici
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Příklad:
Určete gradient v bodě A,dz v bodě A a 
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Výsledky:
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Příklad:
Napište Taylorův polynom stupně n pro funkci 
[image: image171.wmf])

,

(

y

x

f

z

=

 v bodě A

1.
[image: image172.wmf]3

),

4

,

4

(

,

sin

sin

=

=

=

n

A

y

x

z

p

p



2.
[image: image173.wmf]2

),

0

,

0

(

,

cos

cos

=

=

=

n

A

y

x

z



3.
[image: image174.wmf]3

),

0

,

0

(

),

1

ln(

)

1

ln(

=

=

-

-

=

n

A

y

x

z



4.
[image: image175.wmf]3

),

0

,

0

(

,

2

5

sin

3

2

2

=

=

-

+

+

=

n

A

y

x

y

x

z



5.
[image: image176.wmf]2

),

2

,

1

(

,

sin

2

=

=

=

n

A

y

x

z

p


Výsledky: 1. 
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